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  ๑มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

รายละเอียดของรายวิชา   

Course Specification 
 

 

ช่ือสถาบันอุดมศึกษา  :  มหาวิทยาลัยราชธานี 

คณะ/วิทยาเขต/ภาควิชา   :  คณะวิศวกรรมศาสตร์/ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

 

หมวดที่ ๑ ข้อมูลทั่วไป 

๑.  รหัสและชื่อรายวิชา :   ๑๑๕ ๓๐๑ ระบบควบคุม 

(CONTROL SYSTEMS) 

 

๒.  จํานวนหน่วยกิต : 

   ๓ หน่วยกิต  (๓-๐-๖) 

  

๓.  หลักสตูรและประเภทของรายวิชา : 

 เป็นรายวิชาในกลุ่มวิชาเฉพาะแขนงบงัคับ  

ในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 
 

๔.  อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาและอาจารย์ผู้สอน :  

 ๔.๑  อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา 

  ๑)  อ.ณัฐพงศ์ สอนอาจ 

สถานทีต่ิดต่ออาจารย์: ห้องพักอาจารย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์       

   โทร.  ๐-๔๕๓๑-๙๙๐๐ ต่อ ๑๐๔ E-mail.  Nutthapong_17@hotmail.com 

 ๔.๒  อาจารย์ผู้สอนรายวิชา 

  ๑)  รศ.สุมาลี อุณหวนิชย์ 

สถานทีต่ิดต่ออาจารย์: ห้องพักอาจารย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์       

   โทร.  ๐-๔๕๓๑-๙๙๐๐ ต่อ ๑๐๔ E-mail.   

 

๕.  ภาคการศึกษา/ชั้นปีที่เรียน : 

   ภาคการศึกษา ๒/๒๕๕๖ ช้ันปทีี่  ๔   



 

  ๒มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

๖.  รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน : 

   ๑๑๑ ๒๐๙ คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้า ๑ 
๗.  รายวิชาที่ต้องเรียนควบคู่กัน : 

   ไม่ม ี

 

๘.  สถานที่เรียน :  

  อาคารเฉลิมพระเกียรติ ๘๐ พรรษา ๕ ธันวาคม ๒๕๕๐ มหาวิทยาลัยราชธานี 

 

๙.  วันที่จัดทําหรือปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชาครั้งล่าสดุ : 

  ๑ พฤษภาคม ๒๕๕๖ 

 

 

หมวดที่ ๒ จุดมุ่งหมายและวัตถุประสงค์ 

๑.   จุดมุ่งหมายของรายวิชา   :  เมื่อนักศึกษาเรียนรายวิชานี้แล้ว นักศึกษามีสมรรถนะทีต่้องการใน

ด้านต่าง ๆ  ดังนี้ 

๑.๑ เพ่ือให้นักศึกษามีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการของระบบควบคุมอัตโนมัติ การ

วิเคราะห์และการจาลองส่วนประกอบของระบบควบคุมเชิงเส้น เสถียรภาพของระบบควบคุมป้อนกลับ

เชิงเส้น การวิเคราะห์และออกแบบระบบในโดเมนเวลาและโดเมนความถี่ การออกแบบและการชดเชย

ระบบควบคุม การใช้คอมพิวเตอร์ในการจาลองการทางานของระบบควบคุม  

 

๒.  วัตถุประสงค์ในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา : 

มีการปรับปรงุเนื้อหาวิชาเพิ่มเติมกบัมาตรฐานวิชาชีพ ให้นักศึกษาได้เข้าใจและเกิดการเรียนรู้

ในรายวิชา 

 

 

 

 



 

  ๓มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

หมวดที่ ๓ ลักษณะและการดําเนินการ 

๑.  คําอธิบายรายวิชา  

แบบจําลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ ระบบควบคุมแบบวงปิดและแบบวงเปิด ฟังก์ชันถ่าย

โอน แผนภาพการไหลของสัญญาณ การวิเคราะห์และการออกแบบระบบควบคุมในโดเมนเวลาและ

โดเมนความถี่  เส้นทางเดินของราก  แผนภาพไนควิสต์ แผนภาพโบเด เสถียรภาพของระบบ การชดเชย

แบบต่างๆ 

Mathematical models of systems, closed-loop and open-loop control system, transfer 

function, signal flow graphs, time-domain and frequency-domain analysis and design of control 

system, root locus, Nyquist plots, Bode plots, system stability, compensations. 

 

๒.  จํานวนชั่วโมงที่ใช้ต่อภาคการศึกษา :  ๔๘ (๔๕-๐-๙๖) 

  จํานวนช่ัวโมงบรรยายต่อสัปดาห์  ๓  ช่ัวโมง 

  จํานวนช่ัวโมงฝึกปฏิบตัิการต่อสัปดาห์ ๐  ช่ัวโมง 

  จํานวนช่ัวโมงการศึกษาด้วยตนเอง. ๖  ช่ัวโมง 

   

 ๓.  จํานวนชั่วโมงต่อสัปดาห์ที่อาจารย์ให้คําปรึกษาและแนะนําทางวิชาการแก่นักศึกษา                    

เป็นรายบุคคล    

  ๓.๑  อาจารย์ประจํารายวิชาประกาศวันและเวลาให้นักศึกษาพบเพ่ือขอคําปรึกษา ในช่ัวโมง

แรกของการเรียนการสอน พร้อมทั้งระบุรายละเอียดลงในแผนการสอนที่แจกให้กับนักศึกษา  

  ๓.๒  อาจารย์จัดเวลาพบนักศึกษาเพ่ือให้คําปรึกษาเป็นรายบุคคลหรือรายกลุ่มตามความ

ต้องการของนักศึกษา จํานวน ๓ ช่ัวโมงต่อสัปดาห์ (เฉพาะรายที่ต้องการ)  

 

  



 

  ๔มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

หมวดที่ ๔ การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 

๒.๑ คุณธรรมและจริยธรรม 

ผ ล ก า ร เ รี ย น รู้ ต า ม ก ร อ บ

ม า ต ร ฐ า น ด้ า น คุ ณ ธ ร ร ม 

จริยธรรม 

กล ยุท ธ์การสอนที่ ใช้ ในการ

พัฒนาด้านคุณธรรม จริยธรรม 

กลยุท ธ์การประ เมินผลการ

เรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

๑) มีความเข้าใจในวัฒนธรรมไทย 

ตระหนักในคุณค่าของระบบ

คุณธรรม จริยธรรม เสียสละ

และ ซ่ือสัตย์สุจริต 

๒) มีวินัย ตรงต่อเวลา รับผิดชอบ

ต่อตนเองและสังคม เคารพ

กฎระเบียบและข้อบังคับต่าง ๆ

ขององค์กรและสังคม 

๓) มีภาวะความเป็นผู้นําและผู้

ตาม สามารถทํางานเป็นหมู่

คณะ สามารถแก้ไขข้อขัดแย้ง

ตามลําดับความสําคัญ เคารพ

สิทธิและรับฟังความคิดเห็น

ของผูอื้่น  

 

๑) ปลูกฝังให้นักศึกษามีระเบียบ

วินัย  ปฏิ บัติตามกฎกติกาที่

กําหนดหรือได้ตกลงกันไว้ มี

การปลูกฝังความรับผิดชอบให้

นักศึกษา ตั้งแต่การเข้าชั้นเรียน

ให้ตรงเวลา การส่งงานตาม

กําหนดเวลา ตลอดจนการแต่ง

กายที่ เ ป็ น ไปตามระ เบี ยบ

ข้อบังคับของมหาวิทยาลัย การ

ทางานกลุ่ มนั้ นต้องฝึก ให้ รู้

หน้าที่ของการเป็นผู้นากลุ่ม

และการเป็นสมาชิกกลุ่ม  มี

ค ว าม ซ่ื อสั ต ย์  โ ดยต้ อ ง ไม่

กระทาการทุจริตในการสอบ

หรือลอกการบ้านของผูอื้่น เป็น

ต้น  

๒) บรรยายพร้อมยกประ เ ด็น

ตัวอย่างเกี่ยวกับจริยธรรม 

ค ว า ม รั บ ผิ ด ช อ บ ใ น ก า ร

ประกอบ วิชาชีพด้านการทา

ความเย็น การนาเอาวิชาชีพไป

ใช้อย่างซ่ือสัตย์สุจริต ไม่ใช้ 

วิ ช า ชี พ ใ น  ก า ร แ ส ว ง ห า

ผลประโยชน์ให้แก่ตนเอง โดย

ไ ม่ คํ า นึ ง ถึ ง สั ง ค ม แ ล ะ

ผู้ประกอบการที่อาจจะได้รับ

ความเสียหายได ้ 

๑) ประเมินจาการตรงเวลาของ

นักศึกษาในการเข้าชั้นเรียน  

๒) ประเมินจากการส่งงานตาม

กําหนด ระยะเวลาที่มอบหมาย 

และการร่วมกิจกรรม การมี

วิ นั ยและพ ร้อม เพ รียงของ

นั ก ศึ ก ษ า ใ น ก า ร เ ข้ า ร่ ว ม

กิจกรรมเสริมหลักสูตร 

๓) ปริมาณการกระทําทุจริตใน

การสอบ ความรับผิดชอบใน

หน้าที่ที่ได้รับมอบหมาย  

 

 



 

  ๕มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

๒.๒ ด้านความรู้ 

ผ ล ก า ร เ รี ย น รู้ ต า ม ก ร อ บ

มาตรฐานด้านความรู้ 

กลยุท ธ์การสอนที่ ใ ช้ ใ นการ

พัฒนาด้านความรู้ 

กลยุท ธ์การประ เมินผลการ

เรียนรู้ด้านความรู้ 

๑) มีความรู้และความเข้าใจทาง

ค ณิ ต ศ า ส ต ร์ พื้ น ฐ า น 

วิทยาศาสตร์พื้นฐาน วิศวกรรม

พื้นฐานและเศรษฐศาสตร์ เพื่อ

การประยุกต์ใช้กับงานทางด้าน

วิศวกรรมศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง 

และการสร้างนวัตกรรมทาง

เทคโนโลยี 

๒) มี ค ว าม รู้ แล ะความ เ ข้ า ใ จ

เกี่ยวกับหลักการที่สําคัญ ทั้ง

ในเชิ งทฤษฎีและปฏิ บัติ  ใน

เนื้อหาของสาขาวิชาเฉพาะ

ด้านทางวิศวกรรม 

๓) สามารถบูรณาการความรู้ใน

สาขาวิชาที่ศึกษากับความรู้ใน

ศาสตร์อื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง 

๔) สามารถวิเคราะห์และแก้ไข

ปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม 

ร ว ม ถึ ง ก า ร ป ร ะ ยุ ก ต์ ใ ช้

เ ค ร่ือง มือที่ เหมาะสม  เ ช่ น 

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 

๑) เน้นหลักการทางทฤษฏีของ

การควบคุม อัต โนมั ติ  และ

ยกตัวอย่างประกอบเกี่ยวกับ

การประยุกต์ใช้งานจริงในเชิง

วิศวกรรม  

๒) เ น้ นก า รแก้ โ จทย์ ปัญหาที่

เกี่ยวข้องกับงานทางวิศวกรรม

ด้านการควบคุมอัตโนมัติ โดย

ใช้พื้นฐานของการการควบคุม

อัตโนมัติในการแก้ปัญหา  

 

๑) มีการทดสอบย่อย สอบกลาง

ภาค  สอบปลายภาค  และ

ป ร ะ เ มิ น จ า ก ง า น ที่ ไ ด้ รั บ

มอบหมาย รวมท้ังการนาเสนอ

ผ ล ก า ร ค้ น ค ว้ า ข้ อ มู ล 

กรณีศึกษา  หรือโจทย์จาก 

Problem – based Learning  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

  ๖มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

๒.๓ ด้านทักษะทางปัญญา 

ผ ล ก า ร เ รี ย น รู้ ต า ม ก ร อ บ

มาตรฐานด้านทักษะทางปัญญา 

กลยุท ธ์การสอนที่ ใ ช้ ใ นการ

พัฒนาด้านทักษะทางปัญญา 

กลยุท ธ์การประ เมินผลการ

เรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

๑) สามารถคิด  วิ เคราะห์  และ

แก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้

อย่างมีระบบ รวมถึงการใช้

ข้อมูลประกอบการตัดสินใจใน

ก า ร ทํ า ง า น ไ ด้ อ ย่ า ง มี

ประสิทธิภาพ 

๒) มีจินตนาการและความยืดหยุ่น

ในการปรับใช้องค์ความรู้ที่

เกี่ยวข้องอย่างเหมาะสม ใน

การพัฒนานวัตกรรมหรือต่อ

ยอดองค์ความรู้จากเดิมได้

อย่างสร้างสรรค์ 

๓) สามารถ สืบค้ นข้ อมู ล และ

แสวงหาความรู้เพิ่มเติมได้ด้วย

ตนเอง เพื่อการเรียนรู้ตลอด

ชี วิ ต แ ล ะ ทั น ต่ อ ก า ร

เปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้

และเทคโนโลยีใหม ่ๆ

๑) การออกข้อสอบให้นักศึกษา

แก้ปัญหา อธิบายแนวคิดการ

แก้ ปัญหาและแนวทางการ

ประยุกต์ความรู้ที่เรียนมา 

๒) กําหนดกรณีศึกษา ให้นกัศึกษา

จัดทํารายบุคคลหรือรายกลุม่ 

๓) การทดลองในห้องปฏิบัติการ

เพื่อให้ เกิดแนวคิดสนับสนุน

การเรียนการสอนภาคทฤษฎ ี

 

๑) ทดสอบความรู้ โดยการออก

ข้อสอบที่ให้นักศึกษาแก้ปัญหา 

อ ธิ บ า ย แ น ว คิ ด ข อ ง ก า ร

แก้ปัญหา และวิธีการแก้ปัญหา

โดยการประยุกต์ความรู้ที่เรียน

มา 

๒) ป ร ะ เ มิ น ผ ล ก า ร นํ า เ ส น อ

รายงานในชั้นเรียน หรือผลการ

ปฏิบัติการ 

๓) ประเมินจากรายงานผลการ

ดําเนินงานและการแก้ปัญหา 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

  ๗มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

๒.๔ ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
ผ ล ก า ร เ รี ย น รู้ ต า ม ก ร อ บ

ม า ต ร ฐ า น ด้ า น ทั ก ษ ะ

ความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

กลยุท ธ์การสอนที่ ใ ช้ ใ นการ

พัฒนาด้านทักษะความสัมพันธ์

ร ะ ห ว่ า ง บุ ค ค ล แ ล ะ ค ว า ม

รับผิดชอบ 

กลยุท ธ์การประ เมินผลการ

เรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์

ร ะ ห ว่ า ง บุ ค ค ล แ ล ะ ค ว า ม

รับผิดชอบ 

๑) ส า ม า ร ถ ว า ง แ ผ น แ ล ะ

รับผิดชอบในการพัฒนาการ

เรียนรู้ทั้ งของตนเอง  สังคม 

และทางวิชาชีพอย่างต่อเนื่อง 

๒) รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความ

รับผิดชอบในการทํางานตามที่

มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ

งานกลุม่ 

 

๑) มอบหมายงานและค้นคว้าราย

กลุ่มและรายบุคคล  

๒) ให้มีการอภิปรายแสดงความ

คิ ด เ ห็ น ใ น ก า ร วิ เ ค ร า ะ ห์

กรณีศึกษา  

๓) มอบหมายโจทย์ ปัญหาของ

บทเรียน  

๑) ประเมินจากรายงานที่นํามา

เสนอทั้งรายบุคคลและกลุม่  

๒) ประเมนิจากการอภิปรายแสดง

ความคิดเห็น  

๓) ประเมินจากความสัมพันธ์

ระหว่างกลุ่มเพือ่น  

 

 

 

 

 

 ๒.๕ ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสารและการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
ผ ล ก า ร เ รี ย น รู้ ต า ม ก ร อ บ

ม า ต ร ฐ า น ด้ า น ทั ก ษ ะ ก า ร

วิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร

และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

กลยุท ธ์การสอนที่ ใ ช้ ใ นการ

พัฒนาด้านทักษะการวิเคราะห์

เชิงตัวเลข การสื่อสารและการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 

กลยุท ธ์การประ เมินผลการ

เรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์

เชิงตัวเลข การสื่อสารและการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 

๑) สามารถ ใ ช้ เ ค ร่ื อ ง มื อก า ร

คํานวณและเค ร่ือง มือทาง

วิศวกรรม เพื่อประกอบวิชาชีพ

ในสาขาวิศวกรรมที่เกี่ยวข้อง

ได้ 

๑) มอบหมาย ง าน ให้ ค้ น ค ว้ า

กรณีศึกษาจากเว็บไซต ์

๒) นา เสนอกรณีศึกษาโดยใช้

เทคโนโลยี  

 

๑) ป ร ะ เ มิ น จ า ก ก า ร เ ส น อ

กรณีศึกษาจากการค้นคว้า  

๒) ประเมินจากรายงานข้อมูลที่ได้

จ า ก ก า ร ใ ช้ เ ท ค โ น โ ล ยี

สารสนเทศ  

 

 

 

 

 

 

 



 

   ๘ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา  (Curriculum Mapping)   

แสดงรายละเอียดตามทีก่ําหนดในรายละเอียดของหลักสูตร (มคอ. ๒) 
  หมายถึง  ความรับผิดชอบหลัก    O  หมายถึง  ความรับผิดชอบรอง   X  หมายถึง ไม่ครอบคลุม 

 

หมวดวิชา รหัสและชื่อ

รายวิชา 

๑ คุณธรรมจริยธรรม

 

๒ ความรู้ ๓ ทักษะทางปัญญา ๔ ทั กษะคว ามสั มพั น ธ์

ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

๕ ทักษะการวิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การสื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี 

๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ 

กลุ่ ม วิ ช า บั ง คั บท า ง

วิศวกรรมศาสตร์   
๑๑๕๓๐๑ ระบบควบคุม 

O  O X X   O O X O O  O O X X  O X X X X X  

 

 

 

 

 

  



 

   ๙ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

หมวดที่ ๕ แผนการสอนและการประเมินผล 

๑. แผนการสอน   
 

สัปดาห์

ที่  

หัวข้อ/รายละเอียด จํานวน

ชั่วโมง 

กิจกรรมการการเรียนการสอนและ

สื่อที่ใช้ 

วิธีการวัด

และประเมินผล 

ชื่อผู้สอน

๑ - แนะนําการเรียนการสอนในรายวิชา -

แจ้งเกณฑ์การวัดและประเมินผลในรายวิชา 

- เริ่มเรียนเนื้อหา  

หลักการและพื้นฐานการควบคุมอัตโนมัติ  

- ประวัติการควบคุมอัตโนมัติ  

- ระบบควบคุม  

- ขั้นตอนการออกแบบระบบควบคุม  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ความตั้งใจและ

การมีส่วนร่วมใน

ชั้นเรียน 

 

รศ.สุมาลี

๒ ชิ้นส่วนระบบควบคุม  

- ตัวควบคุม  

- เซ็นเซอร์  

- แอคชูเอเตอร์  

- เครื่องขยายกาลัง  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบย่อย 

รศ.สุมาลี



 

   ๑๐ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

สัปดาห์

ที่  

หัวข้อ/รายละเอียด จํานวน

ชั่วโมง 

กิจกรรมการการเรียนการสอนและ

สื่อที่ใช้ 

วิธีการวัด

และประเมินผล 

ชื่อผู้สอน

๓ การออกแบบตัวควบคุมวงปิดอย่างง่าย

- การควบคุมแบบเปิดปิด  

- การควบคุมประเภทพีไอดี  

- วิธี Ziegler-Nichols  

- ตัวควบคุมพีไอดี  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบย่อย 

รศ.สุมาลี

๔ ตัวแทนระบบ  

- ตัวแบบเชิงคณิตศาสตร์  

- การแปลงลาปลาส  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบย่อย 

รศ.สุมาลี

๕ ฟังก์ชันถ่ายโอน  

- แผนภาพบล็อก  

- แผนภาพสัญญาณการไหล  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบย่อย 

รศ.สุมาลี

๖ เสถียรภาพของระบบ  

- ตารางของเร้าธ์  

- เกณฑ์ของเร้าธ์เฮอร์วิทซ์  

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

รศ.สุมาลี



 

   ๑๑ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

สัปดาห์

ที่  

หัวข้อ/รายละเอียด จํานวน

ชั่วโมง 

กิจกรรมการการเรียนการสอนและ

สื่อที่ใช้ 

วิธีการวัด

และประเมินผล 

ชื่อผู้สอน

- สอบย่อย

๗ เสถียรภาพของระบบ (ต่อ) 

- การหาช่วงเสถียรภาพของระบบควบคุม  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบย่อย 

รศ.สุมาลี

๘ สอบกลางภาค 

๙ ผลตอบสนองเชิงเวลา  

- การแปลงกลับลาปลาส  

- ผลตอบสนองเชิงเวลาของระบบอันดับที่

หนึ่ง  

- ผลตอบสนองเชิงเวลาของระบบอันดับที่

สอง  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบปลายภาค 

รศ.สุมาลี

๑๐ ผลตอบสนองเชิงเวลา (ต่อ) 

- อิทธิผลของซีโร่  

- ผลตอบสนองต่อเวลาหน่วง  

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบปลายภาค 

รศ.สุมาลี



 

   ๑๒ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

สัปดาห์

ที่  

หัวข้อ/รายละเอียด จํานวน

ชั่วโมง 

กิจกรรมการการเรียนการสอนและ

สื่อที่ใช้ 

วิธีการวัด

และประเมินผล 

ชื่อผู้สอน

- ตัวอย่างการหาฟังก์ชั่นถ่ายโอนของระบบ

จริง  

 

๑๑ กราฟทางเดินของราก  

- กราฟทางเดินของราก  

- เงื่อนไขของกราฟทางเดินของราก  

- การเขียนกราฟทางเดินของราก  

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบปลายภาค 

รศ.สุมาลี

๑๒ กราฟทางเดินของราก (ต่อ) 

- การหาค่าตวัแปรของตัวควบคุมโดย

กําหนดผลตอบสนองชั่วครู ่ 

- กราฟทางเดินของรากกรณี k < 0  

- ตัวอย่างการใช้งาน MATLAB  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- สอบปลายภาค 

รศ.สุมาลี

๑๓ การออกแบบตัวควบคุมประเภทพีไอดี

- การออกแบบตัวควบคุมพีไอ  

- การออกแบบตัวควบคุมพีดี  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝกึทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

รศ.สุมาลี



 

   ๑๓ มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖ 

สัปดาห์

ที่  

หัวข้อ/รายละเอียด จํานวน

ชั่วโมง 

กิจกรรมการการเรียนการสอนและ

สื่อที่ใช้ 

วิธีการวัด

และประเมินผล 

ชื่อผู้สอน

- มอบหมายงาน

กลุ่ม 

- สอบปลายภาค 

๑๔ การออกแบบตัวควบคุมประเภทพีไอดี(ต่อ) 

- การออกแบบตัวควบคุมพีไอดี  

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- สอบปลายภาค รศ.สุมาลี

๑๕ การออกแบบตัวชดเชยมมุ

- การออกแบบตัวชดเชยมมุนํา 

- การออกแบบตัวชดเชยมมุตาม  

- การออกแบบตัวชดเชยมมุนําและมุมตาม 

 

๓ บรรยาย ยกตัวอย่างประกอบ ถาม-

ตอบ และมอบหมายงาน  

 

- ฝึกทําโจทย์

ปัญหา 

- มอบหมายเดี่ยว

- มอบหมายงาน

กลุ่ม 

- สอบปลายภาค 

รศ.สุมาลี

๑๖ สอบปลายภาค 



 

  ๑๔มคอ. ๓  คณะวิศวกรรมศาสตร์  ภาคการศึกษาที่ ๒/๒๕๕๖

๒.  แผนการประเมินผลการเรียนรู้    
  

ผลการเรียนรู้ 

Learning Outcome 

วิธีการประเมินผล สัปดาห์ที่

ประเมิน 

สัดส่วนการ

ประเมินผล 

๑.๒ การเข้าชั้นเรียน ทุกสัปดาห์ ๕% 

๔.๑ - ๔.๕ และ  

๕.๑ - ๕.๕ 

การมีส่วนร่วมกิจกรรมในช้ันเรียน ทุกสัปดาห์ ๑๐% 

๒.๑ - ๒.๕ และ  

๓.๑ - ๓.๕ 

การกลางภาค ๘ ๒๕% 

๒.๑ - ๒.๕ และ  

๓.๑ - ๓.๕ 

การสอบปลายภาค ๑๖ ๖๐ % 

รวม ๑๐๐ %

 

 

หมวดที่ ๖ ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

๑.  ตําราและเอกสารหลกัที่ใช้ในการเรียนการสอน  

๑.๑ รศ.ดร.สุวัฒน ์กุลธนปรีดา, (2552), วิศวกรรมการควบคุมอัตโนมัติ, สานักพิมพ์ 

สมาคมส่งเสริมเทคโนโลยีไทยญ่ีปุน่,  

๑.๒ รศ.สุมาลี อุณหวณิชย์, ระบบควบคุม, สานักพิมพ์ ว.เพ็ชรสกุล บจก.  

๑.๓ Norman S. Nise, CONTROL SYSTEMS ENGINEERING, John Wiley & Sons, Inc.  

 

๒.  เอกสารและข้อมูลสาํคัญที่นักศึกษาจําเป็นต้องศึกษาเพิ่มเติม  

๒.๑ Robert H. Bishop, Modern control systems analysis and Design Using 

MATLAB, Addison-wesley Publishing Company. 
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หมวดที่ ๗ การประเมินและปรับปรุงการดําเนินการของรายวิชา 

๑. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนักศึกษา  

๑.๑ การสนทนากลุ่มระหว่างผู้สอนและผู้เรียน 

๑.๒ การสังเกตการณ์จากพฤติกรรมของผู้เรียน 

๑.๓ แบบประเมินผู้สอน และแบบประเมินรายวิชาตามเกณฑ์ของมหาวิทยาลัย   

 

๒. กลยุทธ์การประเมินการสอน:   

    ๒.๑ การสังเกต การสอนของผู้ร่วมทีมการสอน 

    ๒.๒ วิเคราะห์ผลแบบประเมินผู้สอน  

    ๒.๓ ผลการเรียนของนักศึกษา 

    ๒.๔ การทวนสอบผลประเมินการเรียนรู้ 

 

๓. การปรับปรุงการสอน:   

 หลังจากผลการประเมินการสอนในข้อ ๒ อาจารย์ผู้สอนทบทวนและปรับปรุงวิธีการสอน

จากผลการประเมินประสิทธิผลของรายวิชา โดยจัดกิจกรรมในการระดมสมองสรรหาข้อมูลเพิ่มเติม 

จัดสัมมนาการจัดการเรียนการสอน แล้วจัดทําแฟ้มสะสมงานรายวิชาทุกภาคการศึกษา 

๔. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาในรายวิชา:  

 ในระหว่างกระบวนการสอนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ในรายหัวข้อ ตามที่คาดหวัง

จากการเรียนรู้ในรายวิชา ได้จากการสอบถามนักศึกษาหรือสุ่มตรวจผลงานของนักศึกษา และหลัง

การออกผลการเรียนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์โดยรวมในวิชาโดยมีการตั้งคณะกรรมการ

ในสาขาวิชา ตรวจสอบผลประเมินการเรียนรู้ของนักศึกษาโดยตรวจสอบข้อสอบ รายงาน วิธีการให้

คะแนนสอบ และการให้คะแนนพฤติกรรม 

 

๕. การดําเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา :   

 นําผลการประเมินและทวนสอบผลสัมฤทธิ์ประสิทธิผลรายวิชามาทําการวิเคราะห์และ

สังเคราะห์ผลการสอบ แล้วจัดกิจกรรมเพื่อเสริมและพัฒนาตรงจุดบกพร่อง  เพ่ือใช้วางแผนการ

ปรับปรุงการสอนและรายละเอียดของวิชาให้มีคุณภาพมากข้ึน 

        


