
 
แผนการสอน (Course Syllabus) 

ช่ือวชิา  115 301 ระบบควบคุม  ช้ันปีที่    3  ระดบั ปริญญาตรี  หน่วยกติ 3 ( 3 - 0 - 6 ) 
อาจารย์ผู้สอนรศ.สุมาลี อุณหวณิชย ์ ภาคการศึกษา 2/2556 
วชิาบังคบัทีต้่องเรียนก่อน :  111 209 คณิตศาสตร์วศิวกรรมไฟฟ้า 1 
คาํอธิบายรายวชิา  ระบบควบคุมแบบปิดและแบบเปิด ฟังกช์ัน่ถ่ายโอน ซิกแนลโฟลวก์ราฟ การวเิคราะห์และออกแบบระบบ
ควบคุมในโดเมนเวลาและโดเมนความถ่ี เสถียรภาพของระบบ การชดเชยแบบต่าง ๆ 
วัตถุประสงค์  เพ่ือให้นักศึกษาไดเ้ขา้ใจการทาํงานของระบบควบคุม สามารถสร้างแบบจาํลองทางคณิตศาสตร์ได  ้สามารถ
คาํนวณคุณสมบติัต่างๆ ของระบบท่ีจะควบคุม สามารถวเิคราะห์ระบบควบคุมดว้ยวธีิการต่างๆ ได ้

ลาํดบัที่ จํานวนคาบ หัวข้อการสอน หมายเหตุ 
1 3 ระบบควบคุม แนะนาํระบบควบคุมต่างๆ  
2 3 โครงสร้างของระบบควบคุม ระบบวดัคุมในอุตสาหกรรม  
3 3 ระบบควบคุมแบบเปิด ระบบควบคุมแบบปิด การทาํงาน  
4 3 คณิตศาสตร์ท่ีจาํเป็น และการจาํลองระบบควบคุม  
5 3 แบบจาํลองทางคณิตศาสตร์ของระบบควบคุม  
6 3 ฟังกช์ัน่ถ่านโอน (Transfer Function)  
7 3 ลาปลาซทราสฟอร์ม และการสร้างฟังกชัน่ถ่านโอน  
8 3 สอบกลางภาค  
9 3 บลอ็กไดอะแกรมของระบบควบคุม และ ผลการตอบสนอง  

10 3 กราฟการไหลของสัญญาณ (Signal flow graph)  
11 3 สูตรหาเกณฑข์องเมสัน (Mason gain formula)  
12 3 การวเิคราะห์เสถียรภาพของระบบโดยวธีิคาํนวณ  
13 3 การวเิคราะห์เสถียรภาพของระบบโดยวธีิกราฟ  
14 3 การประยกุตใ์ชง้านระบบควบคุมในอุตสาหกรรม  
15 3 ทบทวน  
16 3 สอบปลายภาค  

ช่ือตาํรา   1. Modern Control Engineering : OGATA 
หนังสืออ่านประกอบ  ระบบควบคุม  รศ.สุมาลี อุณหวณิชย ์
ส่ือการสอนทีใ่ช้  Overhead , Projector , Power Point แผน่ใส 
การประเมนิผล  ระหว่างภาค : สอบกลางภาค            30% 
                                                             การบา้น            10% 
                             ปลายภาค :   สอบปลายภาค            60%                                                           
                                                                  รวม            100 % 

 


